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1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towe] specyfikacjchteécznej (SST)  wymagania dotycgce
wykonania i odbioru rob6t zgzanych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych. Roboty te prowadzone
bedg w zwigzku z budow chodnika wraz z remontem zi drogi wzdl planowanego chodnika w m.
Siekoéwko.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) stapoastawowy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fere 1.1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékowych wchodaz:

a) wyznaczenie sytuacyjne i wysakimowe o0si trasy oraz projektowanych elementow dvogh |
kanalizacyjnych,

b) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysé&iowych (reperéw roboczych),

¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

d) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrocla przed zniszczeniem oraz oznakowanie w spos6b
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie,

e) wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnepdgzyjnej sytuacyjno — wysoktziowej i przekazanie
jej do Gérodka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.).

1.4. Okredlenia podstawowe

1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyjkty kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt
trasy.

1.4.2. Pozostale okigenia podstawoweaszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagani®log” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny za j&kach wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj
Projektowg, SST i poleceniami kyniera. Ogoélne wymagania dotyce robdét podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt. 1.5.

1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg Wspdlnego Bwnika Zamowien CPV:

Gruparobot: 451  Przygotowanie terenu pod bgdo
Klasa robot: 4511 Roboty w zakresie burzem@biorki obiektéw budowlanych, roboty ziemne
Kategoria robot: 45111 Roboty w zakresie buizemmboty ziemne

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Nalezy stosowa pale drewniane z gwdziem lub petem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugéei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, powinny mégrednic; od 0,15 do 0,20 m i
diugas¢ od 1,5 do 1,7 m, a dla punktéw utrwalanych w &fiwiej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm i
dtugdsci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny migt diugas¢ okoto 0,50 m i przekrdj prostatay.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysalmwyych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowe;j i jejkidw wysokdciowych powinien gwarantowa
uzyskanie wymaganej doktadimd pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport sprztu i materiatéw

Sprzt i materiaty mana przewoz dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przezyitera
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny dyykonane zgodnie z oboydujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien prgejod Zamawiajcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawéjo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne niezime do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny bywykonane przez osoby posiagtzé odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinform@wadnzyniera o wszelkich kbach wykrytych w
wytyczeniu elementow drogowych i kanalizacyjnych.

Wykonawca powinien sprawdzczy rzdne terenu ok&tone w dokumentacji projektowej ggodne z
rzeczywistymi rezdnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #ig sie od
rzgdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien paadomé o tym Inzyniera. Uksztaltowanie
terenu w takim rejonie nie powinno dymieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez dyniera.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikge z rénic rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowej i
rzednych rzeczywistych, akceptowane przezyiriera, zostapnwykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznacza,e roboty dodatkowe w takim przypadku atigi Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpgby¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiaréw przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i puniggsrednie osi trasy musgzby¢ zaopatrzone w
oznaczenia okétajace w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i
wzor tych oznaczepowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie
trwania robd6t. Jeeli znaki pomiarowe zostanzniszczone przez Wykonawcswiadomie lub wskutek
zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne dezdgo prowadzenia robdt, to zostamne odtworzone na
koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne pHawidtowej realizacji robét natg do
obowigzkéw Wykonawcy.

5.3. Repery robocze

Repery robocze nalg zalary¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzyszych. Jako repery robocze ama wykorzysta punkty state na stabilnych, istrniejych
budowlach wzdta trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repeshocze naley zalay¢ w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikow stalowychadmonych w gruncie w sposob wyklucaaj osiadanie,
zaakceptowany przezayniera.

Rzedne reperéw roboczych nale okreslac z talg doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogujniwelacg podwojrg w nawgzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyrane i
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne;j.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy oraz elementéw drogowych i kaaeyjnych naley wykona& w oparciu o
dokumentagj projektowg oraz inne dane geodezyjne przy wykorzystaniu gedigonizacji pastwowej albo
innej osnowy geodezyjnej, olstenej w dokumentaciji projektowej.

O$ trasy powinna bywyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasgzlnie rzadziej nico 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne w stosunkuatmimhentacji projektowej nie me by wieksze ni
5 cm. Rzdne niwelety nalkey wyznaczy z dokladnécia do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych
w dokumentaciji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafaizy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkicie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wowczgdy Wykonawca robét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebmpoza granicrob6t.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi wykopow na powierzchni
terenu (okrélenie granicy robdt), zgodnie z dokumensagrojektovya oraz w miejscach wymaggych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia robamniejscach zaakceptowanych przezytmera.

Do wyznaczania kragdzi wykopow naley stosowdé dobrze widoczne paliki. Odlegid miedzy
palikami naley dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy owaj. Odlegtéé ta co najmniej
powinna odpowiadaodstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi uiwia¢ wykonanie wykopow o ksztalcie zgodnym z
dokumentagj projektovy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robét

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6ét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolpiet’6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywanens koszt Wykonawcy.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych natg prowadzé wedlug ogdlnych zasad oktenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zijie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0MBfnagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest km (kilometr).
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A0@nagania ogdlne” pkt 8.
8.2. Sposo6b odbioru robét

Odbidr robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie gasgfe na podstawie szkicow i dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kontroli gemginej, ktére Wykonawca przedktadaynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej — roboty pomiarowe

Cena 1 km wykonania rob6t pomiarowych obejmuje:

- oznakowanie miejsca prowadzonych robét,

- wyznaczenie osi trasy oraz projektowanych elememhd@gowych i kanalizacyjnych,

- uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie dodatkowych punktow wységowych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojéw,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie utatyge]
odszukanie i ewentualne odtworzenie,

- wykonanie mapy powykonawczej (inwentaryzacyjnej)odgzyjnej sytuacyjno - wysokciowej i
przekazanie jej do Podka Geodezyjnego i Inwestorowi (3 egz.)

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyag@mac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Gtowny Urzyd Geodezji i Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdaUGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iakgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Oshowy realizacyjne, GUTD83.
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