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1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegolowej specyfika@chnicznej (SST) gs wymagania dotyexe
wykonania i odbioru robét zgzanych z wykonaniem balustrady ochronnej sztywnegwigzku z budow
chodnika wraz z remontemeggzi drogi wzdhi planowanego chodnika w m. Siekéwko.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna (SST) stapoastawowy dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotygasad prowadzenia robét aganych z wykonaniem
urzadzeh zabezpieczggymi ruch pieszy: rurowa balustrada ochronna szaywypu U-11a wys. 1,10 m z
pionowymi szczebelkami.

1.4. Okredlenia podstawowe

Podane okrdenia § zgodne z obowkzujacymi odpowiednimi normami i definicjami podanymiS&T
D-00.00.00 “Wymagania ogélne" oraz OST D-07.06.02.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.
1.6. Okreslenie grupy, klasy i kategorii rob6t wg WspodlnegoStownika Zaméwien CPV:

Gruparobot: 452 Roboty budowlane w zakresiedolty rurocggéw, linii  komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotniséleék wyrownywanie terenu

Klasa robot: 4523 Roboty budowlane w zakresiedowy rurocagéw, linii  komunikacyjnych i
elektroenergetycznych, autostrad, drog, lotnisélek wyrownywanie terenu

Kategoria rob6t 45233 Roboty w zakresie komstrnia, fundamentowania oraz wykonywania nawierzchn
autostrad, drég

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgre materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatléw, ich pozyskiwania i skladowania, padav SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Stupki i elementy metalowe balustrady ochronngputyU-11la nalgy wykona& z rury stalowej
ocynkowanej @ 60,3mm o grudmd $cianki od 3,2mm do 3,6mm. Elementy pionowe (szo3@lsg wykonane z
rury stalowej g 26,9mm o grufm $cianki 2,3mm. Szerokd balustrady wynosi 2,0m a wysakol,10m
natomiast maksymalny rozstaw szczeblin wynosi 0,14m

Poszczegodlne elementy balustragdzbne § ze sol poprzez spawanie. Balustrady montowane do
scianek czotowych przepustu za pomaeub lub spawania do przygotowanych uprzednio kotewciankach
czotowych. Balustrady przyciankach czotowych przepustu wykonanych z brukowedery mocowd za
pomog stop fundamentowych wykonanych z betonu C12/15y4tkk balustrady naley zabezpieczy przed
dziataniem korozji poprzez ocynkowanie ogniowe gparvtoke lakierniczy uzyskam w procesie lakierowania
proszkowego.

Beton do wykonywania fundamentéw powiniert ldasy C12/15 i odpowiadanormie PN-88/B-06250.

Do malowania urgdzen ze stali,zeliwa lub metali nigelaznych nalgy uzywa¢ materialy zgodne z PN-B-
10285 [6], ladz wskaza Inzyniera.
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3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og6lne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania urzadzen zabezpieczagcych ruch rowerzystow

Przewiduje i reczne wykonawstwo robo6tadznie z zatadunkiem ri@odek transportu.
4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandanegj pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Elementy balustrady ochronnej sma dowolnymisrodkami transportu.
Materialy naley ustawig réwnomiernie na catej powierzchni tadunkowej i eabieczy przed
mozliwoscig przesuwania gipodczas transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-000QNVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonania uradzen zabezpieczajcych ruch pieszych

Balustra@ ochronm nalery wykona z przygotowanych elementéw stalowych (rur). Wysdkmoreczy
ze wzgédu na ruch piesz wynosi 1,10m.

Stupki pionowe powinny mierozstaw 1,50 m. Oprocz pochwytu nalevykona jedrs poprzeczis
poziomy na dole konstrukcji na wys. 12cm od poziosuiezki oraz pionowe szczebliny o rozstawie nie
wickszym ni 14cm.

5.2.1Wykonanie dotow pod stupki

Jali dokumentacija projektowa nie podaje inaczej, odygod stupki powinny mi€ wymiary w planie
35x35 cm, a glokas¢ 0,7 m.

5.2.2Ustawienie stupkéw wraz z wykonaniem fundamentéwibewych pod stupki

Fundament z C12/15 dla stupkéw powinien éniymiary 70x35x35 cm..
Stupek nalgy wstawtt w gotowy wykop i napehdi otwor mieszank betonowy. Do czasu stwardnienia
betonu stupek naky podeprzé.

5.2.3Malowanie metalowych ugelzen zabezpieczagych ruch pieszych

Malowanie powinno odpowiadavymaganiom PN-H-97053 [28].

Rodzaj farby oraz licabjej warstw zastosowanych przy malowaniu dkag SST lub Ilynier na
wniosek Wykonawcy.

Kolor balustrady — biato-czerwony

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robo6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinie’6.
Wszystkie badania i pomiary wykonywarnema koszt Wykonawcy.

6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien uzyskal producentéw Zaviadczenia o jakéi
(atesty) oraz wykoréa badania materiatow przeznaczonych do wykonanigtrobprzedstawd ich wyniki
Inzynierowi w celu akceptacji materiatow.
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Do materiatow, ktérych badania powinien przeproméadVykonawca naliey materiaty do wykonania
fundamentéw betonowych ,na mokro”. Uwezdhiajgc nieskomplikowany charakter rob6t fundamentowywd,
wniosek Wykonawcy, liynier maze zwolnt go z potrzeby wykonania batenateriatéw dla tych robot.

6.3. Badania i kontrola w czasie wykonywania robét

W czasie wykonywania wdzen zabezpieczagych ruch rowerowy naly zbadé:
a) zgodnd¢ wykonania urzdzen z dokumentagj projektows (lokalizacja, wymiary),
b) prawidlowa¢ wykonania dotow pod stupki, zgodnie z punktemB,.2.
c) poprawnd¢ wykonania fundamentéw pod stupki zgodnie z punkie®?2,
d) poprawnd¢ ustawienia stupkéw, zgodnie z punktem 5.2.2,
e) poprawnd¢ wykonania malowania, zgodnie z punktem 5.2.3,

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-0000M/magania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy urzadzenia zabezpieczgiego ruch pieszy - balustrady ochronnej rurowej jes
(metr). Obmiar polega na okteniu rzeczywistej diugii balustrady ochronnej rurowe;j.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00MQNMymagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentaprojektovs, SST i wymaganiami lktyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania wg pkt 6, daty wiirpozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostek obmiarowych

Cena 1 m wykonania balustrady ochronnej sztywhejrauje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robdt,
— dostarczenie na miejsce wbudowania elementow kaiggibarier oraz materiatdbw pomocniczych,
— dostarczenie na plac budowy sktadnikow oraz praygahie masy betonowej w przypadkach jgjaia,
— zainstalowanie ugdzeh bezpieczéstwa w sposob zapewniay stabilngc,
— doprowadzenie terenu woké6t wykonanychagalzen do stanu przewidzianego w dokumentacji projektowej
lub wedtug zaleagInzyniera,
— przeprowadzenie bafla pomiaréw kontrolnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Wg OST D-07.06.02 ,Urmdzenia zabezpieczgje ruch pieszy*



